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CPV 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.

Niniejsza Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna jest uzupetnieniem wspdlnych wymagan zawartych w SST -00 Wymagania ogdlne,
zawiera informacje oraz wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét, ktére zostang zrealizowane w ramach niniejszego zadania.

NAZWA INWESTYCJI: ADAPTACJA ISTNIEJACE) PRACOWNI MRI DO POTRZEB INSTALACJI NOWEGO APARATU MRI
ADRES INWESTYCJI: UL. K. UJEJSKIEGO 75, 85-168 BYDGOSZCZ
INWESTOR: SZPITAL UNIWERSYTECKI NR 2 IM. DR JANA BIZIELA W BYDGOSZCZY,

UL. K. UJEJSKIEGO 75, 85-168 BYDGOSZCZ

Projekt obejmuje adaptacje istniejgcej pracowni rezonansu magnetycznego (MRI) dla potrzeb wprowadzenia i montazu
nowego urzadzenia INGENIA 1,5T, zmiane funkcji niektérych pomieszczen obstugujgcych pracownie MRI oraz zwigzane z tym roboty
budowlano —instalacyjne.

Przeznaczone do adaptacji pomieszczenia znajduja sie na Niskim Parterze Budynku Przychodni 1 D.
Niezaleznym opracowaniem bedzie objety projekt linii kablowe] zasilajacej pracowni rezonansu magnetycznego.
Zespot pracowni rezonansu magnetycznego sktadac sie bedzie z nastepujgcych pomieszczen:

¢ pokoju badan,

. sterowni,

e  pomieszczenia technicznego,

e pokoju personelu (opiséw),

e toalety personelu,

e pokoju przygotowania pacjenta,

e toalety pacjentéw.
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CPV 45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych.
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem instalacji teletechnicznych
i stabopradowych.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspdlne dotyczace wykonania i odbioru Robot, ktére zostang
zrealizowane w ramach niniejszego zadania, w zakresie wykonania i odbioru robot polegajgcych na wykonaniu systemow
teletechnicznych i instalacji stabopradowych. Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot.

1.3.  Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia nastepujacych roboét:
- wykonania tras kablowych,
- wykonania instalacji dla systemow,
- montaz urzadzen,
- podtgczenie urzadzen,
- uruchomienie systemow,
- pomiary,
- préby funkcjonalne,
- dokumentacje powykonawczg,
- szkolenie uzytkownika.

1.4. Okreslenia podstawowe

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz z definicjami podanymi w SST 00 Wymagania ogodlne.

1.4. Ogdélne wymagania dotyczgce Robodt

1. Ogdlne wymagania dotyczgce Robdt podano w SST - 00 Wymagania ogdlne.
2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdét oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowg i ST.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatéw

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jakosci, atesty
lub certyfikaty, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie
dokumenty na zyczenie Inzyniera.

2.2. Wymagania szczegétowe dla materiatéw

Zgodnie z Dokumentacja Projektowa

2.3. Sktadowanie materiatéw

Sktadowanie materiatéw powinno odbywacé sie w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu ich wiasnosci
technicznej.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce Sprzetu podano w SST - 00 Wymagania ogdlne.

3.2. Sprzet do wykonywania linii kablowej

Wykonawca przystepujgcy do przebudowy linii kablowej winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacych maszyn
i sprzetu, gwarantujacych jakos¢ robét:

¢ miernika do pomiaru kategorii sieci strukturalnej,

o narzedzi instalatorskich,

. innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace Transportu podano w SST - 00 Wymagania ogdlne.
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4.1. Transport materiatow

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio
przystosowane do przewozu elementéw. Przewozone srodkami transportu elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
uszkodzeniem, przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych wymaganiami producenta. Zaleca sie dostarczanie materiatéw do
stanowisk montazowych bezposrednio przed ich montazem w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu

budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robét

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania Robdt podano w SST - 00 Wymagania ogdlne.

Zaprojektowane instalacje muszg by¢ wykonane zgodnie z postanowieniami aktualnie obowigzujgcych norm, przepiséow
i wytycznych oraz zaleceniami producentéw poszczegdlnych systeméw;

Sposdb uktadania kabli teletechnicznych uzalezni¢ od innych instalacji elektrycznych w obiekcie. Kable powinny by¢
chronione przed uszkodzeniami poprzez utozenie ich w wydzielonym korytku lub w rurach ochronnych PCV. Przy
uktadaniu kabli nalezy zachowac jak najwieksze odlegtosci od innych instalacji elektrycznych, dla instalacji o napieciu
230 Vi wyzszym (min. 20 cm).

Ekrany kabli i obudowy urzadzen uziemiac¢ zgodnie z wymaganiami producenta w celu zapewnienia odpowiedniej ochrony
tj. zmniejszenia petli sprzezen, zaktocen, przestuchdw itp.

5.2. Prowadzenie instalacji

Projekt przewiduje pionowe prowadzenie kabli w szachtach kablowych przeznaczonych dla instalacji teletechnicznych. Poziome trasy
kablowe w adaptowanych pomieszczeniach do pionu teletechnicznego prowadzi¢ w podtodze lub przestrzeni miedzystropowej
i sufitow podwieszonych w rurkach PVC, korytach metalowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli

Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci Robot podano w SST - 00 Wymagania ogdlne.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru Robét podano w SST - 00 Wymagania ogdlne.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogdlne dotyczace odbioru robét

S

7.

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru Robot podano w STT - 00 Wymagania ogodlne.

Nalezy zapewni¢ udziat przedstawiciela dostawcy systemu lub pracownikéw firm autoryzowanych przez producenta systemu
w celu nadzoru na budowie nad montazem, podtgczeniami i uruchomieniem systemoéw.

Po wykonaniu instalacji nalezy sprawdzi¢ zgodnosc¢ jej wykonania z projektem technicznym oraz dokonac niezbednych

pomiaréow kabli wymaganych dla danych systemdw.

Nalezy uruchomic i zaprogramowac systemy, a nastepnie wykona¢ funkcjonalne préby sygnalizacji, alarmowania i transmisji

danych.

Skorygowac usterki stwierdzone w czasie préb.

Przeprowadzi¢ szkolenie personelu Uzytkownika w zakresie praktycznej obstugi systemdw.

Dostarczy¢ dokumentacje powykonawcza (karty katalogowe, certyfikaty, swiadectwa dopuszczenia, itd.) oraz instrukcje

obstugi poszczegdlnych systemodw.

Sporzadzi¢ protokdt odbioru koricowego robét z udziatem przedstawicieli Zleceniodawcy.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci zawarto w SST-00

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN- PN-E-08350-14 — Systemy Sygnalizacji Pozarowe;j

PN-92/M-51004/01 — Urzadzenia elektrycznej sygnalizacji pozarowej. Czujki pozarowe — podziat i oznaczenia.

PN-82/M-51006 — Urzadzenia elektrycznej sygnalizacji pozaru. Technologia.

PN-84/8984-10 — Zaktadowe sieci telekomunikacyjne. Instalacje wnetrzowe. Ogdlne wymagania.

PN-94/E-01221/11 — Plany instalacji. Symbole graficzne. Materiaty do projektowania i odbioru elektrycznej instalacji
alarmowo — pozarowej (opracowanie CNBOP).

Rozporzadzenie Ministra t3cznosci z dnia 16 06 1993.

PN-EN 50133-1:2007 — Systemy alarmowe — Systemy kontroli dostepu w zastosowaniach dotyczacych
zabezpieczenia — Czes$¢ 1: Wymagania systemowe.

PN-EN 50132-7:2003 - Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach. Czesé 7:
Wytyczne stosowania.



PKN-CEN/TS 54-14:2006 - Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania,
instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.

PN-EN 54-1:2011 - Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 1: Wprowadzenie (oryg.).

PN-EN 54-2:2002 - System sygnalizacji pozarowej Czes¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowej.

PN-EN 54-3:2003 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 3: Pozarowe urzadzenia alarmowe. Sygnalizatory
akustyczne.

PN-EN 54-4:2001 - Systemy sygnalizacji pozarowej Cze$¢ 4: Zasilacze.

PN-EN 54-5:2003 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 5: Czujki ciepta. Czujki punktowe.

PN-EN 54-7:2004 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes$¢ 7: Czujki dymu. Czujki punktowe dziatajace
z wykorzystaniem Swiatta rozproszonego, Swiatta przechodzacego lub jonizacji.

PN-EN 54-11:2004 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 11: Reczne ostrzegacze pozarowe.

PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes$¢ 1: Wymagania
ogdlne.

PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes$é 2:
Budynki biurowe.

PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$é 1- Specyfikacja
i zapewnienie jakosci.

PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 2 - Planowanie
i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow.

PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 3 — Planowanie i wykonawstwo
instalacji na zewnatrz budynkow.

PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie zainstalowanego
okablowania.

PN-EN 50173-2:2008 Technika informatyczna -- Systemy okablowania strukturalnego -- Cze$¢ 2:
Pomieszczenia biurowe.

PN-EN 50174-1:2010 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Czes$¢ 1: Specyfikacja instalacji
i zapewnienie jakosci.

PN-EN 50174-2:2010 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Cze$¢ 2: Planowanie i wykonywanie
instalacji wewnatrz budynkow.

PN-EN 50346:2004 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Badanie =zainstalowanego
okablowania.



